CONTACT
enzoleroy56@gmail.com
linkedin.com/in/enzoleroy
github.com/LeroyDu56

enzoleroy.fr

COMPETENCES

Robotique

ABB RAPID - FANUC TP - iRVision -
ROBOGUIDE - FANUC CRX -
Universal Robots - Omron

Automatisme & ingénierie
Siemens PLC - HMI - Cablage -
Mécanique - FAT - Maintenance

Logiciel

Python - Java - Paper API - Django
- PostgreSQL - Redis - Docker -
Nginx - Linux - Stripe

Business & contenu
Entrepreneuriat - Relation client

B2B - Formation - Gestion de projet
- TikTok - Montage vidéo

LANGUES

Francais : langue maternelle
Anglais : B2

DIVERS

Olympiades FANUC
Tre place en 2024 en équipe de
trois, 4e en 2023

14 pays visités (USA, Brésil,
Canada, Allemagne, Thailande...)

Enzo

ROBOTICIEN ABB & FANUC - DEVELOPPEUR
Field Service Engineer chez SiiF, Cleveland (Ohio), en VIE de 18 mois

PROFIL

Roboticien de terrain depuis 3,5 ans : programmation, mise en service et dépannage de
robots ABB et FANUC chez les clients, en autonomie. Je développe aussi des logiciels sur
mon temps libre, dont un convertisseur de programmes robot et une plateforme de jeu
compléte.

EXPERIENCE

Field Service Engineer (Robotique) - SiiF

Cleveland, OH - USA'
VIE de 18 mois aux Etats-Unis. J'interviens sur des robots ABB et FANUC, et sur la méca et

I'élec, dans des fonderies de I'Ohio et de tout le pays.

sept. 2026 - aujourd'hui

Roboticien automaticien - SiiF
Caudan - France
Trois mois de robotique et d'automatisme chez SiiF en France avant de partir aux US.

juin 2026 - aolt 2026

Roboticien - ARMIN Robotics oct. 2023 - févr. 2026

Nivelles - Belgium
Roboticien en autonomie chez des industriels en Belgique et en France, en alternance

avec mon Master.

Une quinzaine de clients industriels suivis en autonomie
Maintenance préventive et corrective, dépannage et programmation de cellules FANUC

Apprenti roboticien - ETPACK
Saint-Evarzec - France
Alternant dans le nouveau pdle robotique de I'entreprise, sur les robots collaboratifs.
Tests sur site des cobots Omron, FANUC CRX et Universal Robots
Applications cobot sur des machines d'encartonnage

sept. 2022 - sept. 2023

Stagiaire en mécatronique - RBTechnologie févr. 2022 - avr. 2022
Fougéres - France
Construction d'une machine spéciale pour Nuxe, du début a la fin, en 10 semaines.

Programme automate Siemens et écran opérateur

PROJETS PERSO

CrossArm - Convertit les programmes de robots ABB en programmes 2026

FANUC
Python 3.11 - Windows .exe - GitHub Actions

Novania - Mon serveur Minecraft Towny Earth, de son lancement 2025 - 2026
en 2025 a sa fermeture en 2026
~6 250 joueurs uniques - 137 joueurs en ligne au pic - 107 plugins a configurer et mettre a

jour - 24 écrits par moi

FORMATION

Master ENI, Expert Numérisation Industrielle - Bac+5 2023 - 2026
Pole Formation UIMM Bretagne, Bruz

Titre Concepteur Développeur d'Applications (CDA) - Bac+4 2026

P6le Formation UIMM Bretagne, Bruz
Passé en paralléle du Master. Projet de fin d'études : une application de supervision de flotte
robotique pour ARMIN Robotics.

Licence pro Ingénierie mécatronique, robotique et automatisation 2022 - 2023
- Bac+3
Péle Formation UIMM Bretagne

DUT Génie industriel et maintenance - Bac+2 2019 - 2022
IUT de Lorient-Pontivy
Bac technologique STI2D, option SIN - Bac 2017 - 2019

Lycée Jeanne d'Arc, Pontivy
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